
                   LANGUES



       Italien : langue maternelle

       Français : bilingue

       Anglais : bilingue

       Arabe : courant
       

Sakkouty Ilyas



21 ans

       CENTRES D'INTÉRÊT



Physique, mécanique et maths 

Aéronautique et espace 

Musique ( Production et écoute ) 

Musculation et nutrition 

Culture japonaise 

DÉTAILS PERSONNELS



       

      + 33 06 42 31 36 22

       12 avenue du professeur Jean Dausset 
       31300
 

       ilyas.sakkouty@univ-tlse3.fr

       https://www.linkedin.com/in/ilyas-
       sakkouty-58900220a/

       Nationalité : italienne

EXPÉRIENCE PROFESSIONNELLE

FORMATION

ÉTUDIANT EN MASTER 2 GÉNIE MÉCANIQUE EN
AÉRONAUTIQUE SPÉCIALISÉ EN CALCUL

Recherche d'un contrat d'apprentissage
de septembre 2022 à juin 2023

FSI - Université Paul Sabatier Toulouse 3

En cours        Master Génie mécanique en Aéronautique Parcours Calcul et       
                         Conception           

FSI - Université Paul Sabatier Toulouse 3

2020-2021     Licence Génie mécanique en Aéronautique Parcours Calcul
                          et Conception         

FSI - Université Paul Sabatier Toulouse 3

2018-2020     Cycle universitaire préparatoire aux grandes écoles                        

École italienne de Casablanca Enrico Mattei, Casablanca ( Maroc ) 

2017-2018      Bac Scientifique - maths/physique ( mention trés bien)                  

COMPÉTENCES

Upwork - Web scraper, data miner et scripting d'automatisations tâches

Freelancer                                                                                           sept. 2021 - présent

CHU de Toulouse, Île du Ramier, Toulouse - Secrétaire, informaticien, vigile et
dispatcheur.

Agent polyvalent dans un vaccinodrome                               mars 2021 - oct. 2021 

Université Paul Sabatier, Toulouse - Outils utilisés : Machines CN, Tour et Fraiseuse
Semi-Automatique.

Création et analyse de pièces en métal/composite       janv. 2021 - avr. 2021

Université Paul Sabatier, Toulouse - Projet semestriel en collaboration avec             

 UPS - INSA - TER

Conception et programmation machine 3D                         janv. 2022 - juin 2022 

Conception d’un bras de robot sous CATIA et réalisation d’un programme pour
choisir une courroie sous Excel VBA.

Bras de robot et projet VBA                                                 fevr. 2021 - mars. 2021

Uber, Toulouse 

Coursier Uber Eats                                                                       janv. 2019 - janv. 2020

CATIA V3                                                                                                    +200 Heures

PATRAN et NASTRAN                                                                            +100 Heures

Spyder From Anaconda                                                                        +200 Heures

Python                                                                                                         +300 Heures

VBA Language pour Excel                                                                    +100 Heures

Web scraping / Data mining / Automation tasks scripting     +200 Heures

Hypermesh                                                                                                +30 Heures

Arduino                                                                                                       +100 Heures

Marlin pour machines 3D et CNC                                                       +50 Heures

Creo Parametric                                                                                       +20 Heures

RDM7                                                                                                            +20 Heures

Cura pour impression en 3D                                                                +50 Heures

Microsoft Office (Excel, Word, PowerPoint)                                 +500 Heures


